ZIMM tahrik ¢ozumleri
demiryolu teknolojisi i¢in

Rayli sistem araclari ve demiryolu altyapisi

icin bir kullanim ornegi

ZIMM - Bakim, tasima ve onarim icin giivenilir hareket fonksiyonlar

Rayli sistem araglarinin ve demiryolu altyapisinin bakimi, taginmasi ve

onarimi sirasinda agir ylklerin kontrollii bir sekilde kaldirilmasi, egilmesi ve

konumlandirilmasi, ayrica bilesenlerin giivenilir sekilde sabitlenmesi ve
¢ozilmesi gerekir. Hassas ve tekrarlanabilir hareketlerin yani sira ilgili
uygulamaya uygun tahrik teknolojisi bliylik 6nem tasir.

ZIMM bunun icin modiiler bir ¢c6zlim sistemi sunar: Vidali kriko sistemleri ve

elektromekanik aktuatorler, tekerlek takimi degistirme sistemlerinde,
makas tasima araglarinda ve mobil bakim atdlyelerinde gerekli dogrusal
hareketleri saglar. Uygun vidali miller, motorlar, baglanti milleri,

kaplinler ve montaj aksesuarlariyla kombine edilerek farkli rayli sistem
araclari, bakim atolyeleri ve tasima uygulamalarina yonelik uyumlu tahrik
sistemleri olusturulur.

Demiryolu teknolojisi icin ZIMM ¢oziimleri:
Rayli sistem araclari, bakim atolyeleri ve
tasima uygulamalarinda kaldirma, egme

ve konumlandirma igin vidali kriko sistemleri
ve elektromekanik aktiiatorler.




Demiryolu teknolojisinde tipik hareket fonksiyonlari

Tekerlek Takimi Degisimi | Kaldirma ve Konumlandirma

Bir motorlu tren setine yonelik tekerlek takimi degistirme sisteminde, arac kaldirilir
ve 6nceden belirlenmis calisma konumunda giivenli bicimde sabitlenir. iki parcali
catal konstriiksiyonu, aracin kaldirilmasi ile tekerlek takiminin tasinmasi islemlerini
birbirinden ayirir: Bir catal ayagi araci kaldirirken, ikinci catal ayag tekerlek
takimini asag indirir ve konumlandirir.

ZIMM vidali kriko sistemleri gerekli dogrusal hareketleri saglar. Vidali krikolarin
sayisi ve yerlesim dlizeni; arac, yiik dagilimi, strok mesafesi ve sistem tasarimina
gore projeye 0zel olarak uyarlanir.

Avantajlar Calisma prensibi

Arac kaldirma ve tekerlek takimi Vidali kriko sistemleri

tasima islemleri tek bir sistemde dogrusal kaldirma hareketlerini saglar
Aracin ayrica yeniden Bir catal ayagi araci kaldirir
konumlandirilmasina gerek yok ve konumlandirir

Tekrarlanabilir kaldirma ikinci catal ayag eski tekerlek takimini
ve transfer konumlari asagl indirir ve yenisini konumlandirir

Birden fazla kaldirma noktasi birbirine  Taslyicl, kilavuz ve giivenlik

baglanabilir veya senkronize edilebilir elemanlari calisma siirecini glivence
altina alir

Farkli rayli sistem

araclarina uyarlanabilir

Kullanim senaryolari

Motorlu tren setlerinde tekerlek
takimi degisimi

Diger rayli sistem araglari igin
projeye Ozel tasarim

Demiryolu bakim atélyelerinde
sabit sistemler

OEM ve teknik agidan uygun
modernizasyon uygulamalari



Demiryolu teknolojisinde tipik hareket fonksiyonlari

Makas Tasima | Egme ve Sabitleme

Makas tasima araglari, montaji tamamlanmis demiryolu makaslarini dogrudan montaj

tesisinden demiryolu insaat sahasina tasir. Tagsima sirasinda biyiik demiryolu

makaslari, 6ngoriilen gabari profili icerisinde kalmalari igin egimli konuma getirilir.

Aractan indirilmeden once kontrollii olarak tekrar yatay konuma getirilir.

Elektromekanik aktiiatorler, demiryolu makasinin egme ve konumlandirma

hareketlerini saglar. Vidali kriko sistemleri, makas parcalarinin sabitlenmesi ve

¢ozllmesi icin mekanik sabitleme sistemini calistirir.

Avantajlar

On montaji tamamlanmis blytk
demiryolu makaslarinin
gabari profili icerisinde tasinmasi

Dogrudan montaj sayesinde kisa
sureli hat kapatma zamanlarinin
kullanilabilmesi

Makas pargalarinin hizli sekilde
sabitlenmesi ve ¢oziilmesi

Santiye yakininda 6n montaj
alanina ihtiya¢ duyulmamasi

Sokiilen demiryolu makaslarinin ayni
tasima siirecinde geri tasinmasi

Calisma prensibi

Elektromekanik aktiiatorler
egme mekanizmasini hareket ettirir

Demiryolu makasi tasima icin
egimli konuma getirilir

Aractan indirilmeden 6nce
yatay konuma getirilir

Vidali kriko sistemleri mekanik
sabitleme sistemini ¢calistirir

Kontrol sistemi ve sensorler
hareket slireglerini izler

Kullanim senaryolari

On montaji tamamlanmis demiryolu
makaslarinin tam zamaninda teslimati

Sinirli gabari profiline sahip
makas tasima uygulamalari

Santiyede 6n montaj alani olmadan
demiryolu makasi yenileme ¢alismalari

Alanin kisitlioldugu
demiryolu insaat sahalari

Sokiilen demiryolu makaslarinin
geri taginmasi



Demiryolu teknolojisinde tipik hareket fonksiyonlari

Mobil Atolye | Acma ve Kapama

Mobil atélyeler, personel, alet ve ekipmanlari dogrudan demiryolu altyapisi

santiyelerine ulastirir. Giris kapaklari, calisma, alet ve tagsima alanlarina

kontrollii erisim saglar.

ZIMM elektromekanik aktiiatorleri agma ve kapama hareketini gerceklestirir.
Aktliatorler, kapak konstriiksiyonuna mekanik olarak ve arag kontrol sistemine

kontrol teknolojisi agisindan entegre edilebilir.

Avantajlar

Giris kapaginin kontrollu
olarak acilmasi ve kapatilmasi

Tekrarlanabilir ve izlenebilir
kapak konumlari

Elektrikli arag kontrol
sistemine entegrasyon

ZIMM tahrik ekseni icerisinde
hidrolik akiskan bulunmaz

Kapak geometrisine, montaj alanina
ve cevresel kosullara uyarlanabilir

Calisma prensibi

Elektromekanik aktuiatorler
dogrusal konumlandirma
hareketini saglar

Aktliator, kapagi tanimlanmis
baglanti noktalari (izerinden
acar ve kapatir

Sensorler, kapak konumunu
arac kontrol sistemine iletebilir

Bagimsiz kilavuzlama ve
kilitleme elemanlari kapagi
glivence altina alir

Kullanim senaryolari

Mobil atolyelerde kullanilan
giris kapaklari

Bakim ve hat yapim araclari
Alet ve malzeme kapaklari

Calisma ve servis modiillerine
erisim saglayan kapaklar

Mevcut kapak tahrik sistemlerinin
modernizasyonu



Simdi uygulamaniz
icin talep olusturun

Demiryolu teknolojisinde bir kaldirma, egme,
konumlandirma, sabitleme veya kapak fonksiyonu mu
planliyorsunuz? Hareket gereksiniminizi ve en 6nemli
teknik kosullari bize iletin. Montaj durumunu gosteren bir
cizim veya taslagi dogrudan ekleyebilirsiniz.

ZIMM, uygun vidali kriko sistemlerinin ve elektromekanik
aktliatorlerin se¢imi ve boyutlandirilmasi konusunda
size destek saglar.

Uygulamalar, Girlinler ve teknik
boyutlandirma hakkinda ayrintili

bilgilere cevrimici olarak ulasabilirsiniz:

tr.zimm.com/demiryolu-teknolojisi

ZE Serisi | Vidali kriko

ZIMM vidali kriko sistemleri, donme hareketini dogrusal
kaldirma ve konumlandirma hareketlerine donusturtir
ve 2,5ila 1.000 kN kaldirma kuvvetleri icin farkli seri

ve govde boyutlarinda sunulur. Birden fazla vidali kriko
sistemi, baglanti milleri, kaplinler ve konik disli
rediiktorler araciligiyla mekanik olarak birbirine bagli
bir sistem olusturacak sekilde kombine edilebilir.
Boylece birden fazla kaldirma noktasi koordineli sekilde
hareket ettirilebilir.

ZA Serisi | Aktiiatorler

ZIMM aktuatorleri; kaldirma, indirme, konumlandirma
ve ayarlama icin kontrollii dogrusal hareketler saglar.
Model ve sistem tasarimina bagli olarak, 25 ila 200 kN
arasinda kaldirma kuvvetleri sunulur.

Demiryolu teknolojisi uygulamalarinda akttatorler;
egme, konumlandirma, agma ve kapama hareketlerini
gerceklestirir. Korunan vidali mil ve sizdirmaz reduiiktor
yapisl, zorlu cevresel kosullarda kullanimi destekler.

ZIining

zimm.com



