Savunma uygulamalari igin
ZIMM tahrik ¢ozumleri

Arac, radar ve haberlesme sistemleri
icin bir kullanim 6rnegi

ZIMM - Kaldirma, tesviye ve konumlandirma igin giivenilir hareket fonksiyonlari

Savunma uygulamalarinda yiiklerin ve teknik sistemlerin kontrollii
sekilde kaldirilmasi, tesviye edilmesi, konumlandirilmasi ve
ayarlanmasi gerekir. Hassas ve tekrarlanabilir hareketlerin yani
sirailgili uygulamaya ve ortam kosullarina uygun tahrik teknolojisi
buyik 6nem tasir.

ZIMM modiiler sisteminde vidali krikolar ve elektromekanik aktliatorler;
uygun vidali miller, motorlar, baglanti milleri, kaplinler ve ek

parcalar ile kombine edilebilir. Boylece savunma uygulamalarindaki
farkli kaldirma, tesviye, konumlandirma ve ayarlama gorevleri icin
uyumlu tahrik sistemleri olusturulur.

Savunma uygulamalari icin ZIMM ¢oziimleri:
Arag, radar ve haberlesme sistemlerinde
kaldirma, tesviye ve konumlandirma icin vidali
krikolar ve elektromekanik aktiiatorler.



Savunma uygulamalarinda tipik hareket fonksiyonlari

Arag Kaldirma | Kaldirma ve Konumlandirma

Montaj, muayene ve bakim ¢alismalari sirasinda askeri araglar, dort kaldirma
noktasi tizerinden kaldirilarak tanimlanmis bir calisma konumuna
getirilebilir. Gerekli dogrusal kaldirma hareketleri dort ZIMM elektromekanik

aktliatorl tarafindan saglanir.

ikiser aktiiator, 6n ve arka kaldirma gruplarini olusturur. Kontrol sistemi,
kaldirma islemi sirasinda her iki kaldirma grubunun hareketini koordine eder.
Arac baglantisi, tasiyici yapi, kilavuzlama, kilitleme ve giivenlik fonksiyonlari

komple sisteme uygun olarak tasarlanir.

Avantajlar

Aracin dort tanimli
kaldirma noktasindan kaldirilmasi

Aktiiator ciftlerinin
birlikte kontrol edilmesi

Tekrarlanabilir calisma yiiksekligi

ZIMM kaldirma eksenlerinde
hidrolik tahrik akiskani bulunmamasi

Arag agirligina, stroka ve
kaldirma noktalarina uyarlanabilir

Calisma prensibi

Dort elektromekanik aktliator
dogrusal kaldirma hareketlerini saglar

ikiser aktiiator, birlikte kontrol
edilen bir kaldirma grubu olusturur

Dort kaldirma noktasi araci
tanimli noktalardan destekler

Kontrol sistemi kaldirma
gruplarini calisma yiiksekligine
kadar koordine eder

Tastyic, kilavuz, kilitleme ve glivenlik
elemanlari araci glivenli sekilde sabitler

Kullanim senaryolari

Askerf araclarda montaj
ve bakim calismalari

Arag alti ve yiirliyen aksam
muayeneleri

Arag bilesenlerinin degistirilmesi
ve bakimi

Atolye ve depolarda sabit
kaldirma sistemleri

Teknik agidan uygun hidrolik
kaldirma sistemlerinin degistirilmesi



Savunma uygulamalarinda tipik hareket fonksiyonlari

Arag Tesviyesi | Tesviye ve Calisma Konumuna Getirme

Mobil radar ve arag sistemlerinin engebeli zeminlerde 6ncelikle tanimli
bir yatay konuma getirilmesi gerekir. Bunun icin aracin destek
noktalarindaki dogrusal konumlandirma hareketleri dort ZIMM elektromekanik

aktliatorl tarafindan saglanir.

Tesviye isleminin ardindan, ayri elektromekanik akttatorler radari tasima
konumundan calisma konumuna getirir. Boylece arag tesviyesi ve radarin calisma
konumuna getirilmesi, birbirini izleyen iki ayri konumlandirma fonksiyonudur.

Avantajlar

Aracin engebeli zeminde
tesviye edilmesi

Arac konumunun dort destek
noktasi tizerinden ayarlanmasi

Radar sistemi igin tanimli
baslangic konumu

Radarin elektromekanik olarak
calisma konumuna getirilmesi
ve indirilmesi

Ust seviye arag kontrol
sistemine entegrasyon

Calisma prensibi
Sensorler ara¢ konumunu algilar

Dort aktliator destek noktalarindaki
yuiksekligi ayarlar

Kontrol sistemi hareketleri yatay
arac konumuna kadar koordine eder

Ayri aktiatorler radari
¢alisma konumuna getirir

Destek, kilitleme ve giivenlik
fonksiyonlari komple sistemi glivence
altina alir

Kullanim senaryolari

Mobil radar platformlari

Haberlesme ve
komuta-kontrol araglari

Mobil kesif ve
gozetleme sistemleri

Konumlandirilabilir teknik
sistemlerle donatilmis araglar

Tanimli yatay calisma konumuna
sahip mobil platformlar



Savunma uygulamalarinda tipik hareket fonksiyonlari

Anten Konumlandirma | Elevasyon Agisinin Ayarlanmasi

Sabit anten ve radar sistemlerinde reflektoriin gerekli elevasyon agisina
ayarlanmasi ve tekrarlanabilir sekilde konumlandirilmasi gerekir. Gerekli
dogrusal konumlandirma hareketi bir ZIMM vidali kriko tarafindan saglanir.

Dogrusal hareket, tanimli bir mafsal noktasi Gizerinden anten reflektoriiniin

salinim hareketine donustiruliir. Boyutlandirma; reflektor kiitlesi, kaldirag

oranlari, riizgar yiikd, ayar araligl, konumlandirma hizi ve konumlandirma

gereksinimleri gibi kriterlere gére yapilir.

Avantajlar

Elevasyon agisinin tanimli
sekilde ayarlanmasi

Anten reflektoriiniin tekrarlanabilir
sekilde konumlandirilmasi

Mekanik disli orani sayesinde
yuksek konumlandirma kuvvetleri

Taslyicl ve salinim
konstriiksiyonuna entegrasyon

Reflektor kiitlesine, kaldirag oranlarina
ve acl araligina uyarlanabilir

Calisma prensibi

Bir motor, donme hareketini
vidali krikoya iletir

Vidali kriko dogrusal
konumlandirma hareketini saglar

Dogrusal hareket, mafsal noktasi
Uzerinden reflektore aktarilir

Reflektor elevasyon
acisina ayarlanir

Konum izleme sistemi, ulasilan
konumu kontrol sistemine bildirir

Kullanim senaryolari

Sabit parabolik anten sistemleri
Radar ve haberlesme sistemleri

Ayarlanabilir anten reflektoriine sahip
yer istasyonlari

Degisken elevasyon agisina sahip
anten sistemleri

Mevcut konumlandirma sistemlerinin
modernizasyonu



Simdi uygulamaniz
icin talep olusturun

Savunma uygulamalarinda bir kaldirma, ayarlama,
tesviye veya konumlandirma gorevi mi planliyorsunuz?
Hareket gereksiniminizi ve en 6nemli teknik

kosullari bize iletin. Montaj durumunu gosteren bir
cizim veya taslagi dogrudan ekleyebilirsiniz.

ZIMM, uygun vidali krikolarin ve elektromekanik
aktliatorlerin secimi ve boyutlandirilmasi konusunda
size destek saglar.

Savunma alanindaki ZIMM tahrik ¢oziimlerine
yonelik diger uygulamalar ve teknik

bilgiler cevrimici olarak sunulmaktadir:
zimm.com/defence

ZE Serisi | Vidali kriko

ZIMM vidali krikolar, ddnme hareketini dogrusal kaldirma
ve konumlandirma hareketlerine dontstiiriir ve 2,5 ila
1.000 kN kaldirma kuvvetleri icin farkli seri ve boyutlarda
sunulur. Birden fazla vidali kriko, baglanti milleri,
kaplinler ve konik disli rediiktorler araciligiyla mekanik
olarak birbirine bagli bir sistem olusturacak sekilde
kombine edilebilir. Boylece birden fazla kaldirma noktasi
koordineli sekilde hareket ettirilebilir.

ZA Serisi | Aktiiatorler

ZIMM aktuatorleri; kaldirma, indirme, konumlandirma ve
ayarlama icin kontrollii dogrusal hareketler saglar.
Model ve sistem tasarimina bagli olarak, 25 ila 200 kN
arasinda kaldirma kuvvetleri sunulur.

Korunan vidali mil ve sizdirmaz rediiktor yapisi, zorlu
cevresel kosullarda kullanimi destekler.

ZIining

zimm.com



